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GERGEK ZAMANLI VERi TOPLAMA, VERi KAYIT, KONTROL VE iLETiSiM SISTEMI

Gergek zamanh veri toplama, veri kayit ve iletisim sistemi; farkh algilayicilardan veya sistemlerden
toplanan verilerin anlik olarak gézlenmesini saglayan ve toplanan verilerin farkl iletisim protokolleri
izerinden bir noktadan baska bir yere kablolu veya kablosuz olarak iletilmesine imkan taniyan kiiguk,
modiiler ve akilli bir mobil kutudur. Uriin dncelikli olarak Otopilot Sistemlerinin gelistirilme siirecinde
kullanilsa da; igerdigi teknolojik yetkinlikler nedeni ile birgok farkli uygulamada da kullanilabilmektedir.

Sistem asagida belirtilen algilayici verilerini toplama, kaydetme, kontrol ve iletme yetenegine sahiptir.
ihtiyaca yonelik olarak farkl algilayicilar sisteme eklenip gikarilabilmektedir.
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Gelistirilen iiriin, kullanici dostu grafik ara yiizii sayesinde tiim verilerin ayni anda takip edilebilmesini
saglamakta ve acil durumlarda da kullanicisini uyarabilmektedir. Kullanici ara yiizii lizerinden dil segimi
yapilabilmekte; toplanan verilerin birim doniisiimleri otomatik olarak gerceklestirilebilmekte ve
toplanan veriler yine otomatik olarak kaydedilebilmektedir.

Kullanici ara yiizii ile verilerin hangi iletisim protokolleri ile iletilecegi segilebilmektedir. Seri iletisim ile
UART, 12C ve SPI protokolleri ile veri iletimi yapilabilmektedir. Bluetooth, RF Telemetri, WiFi ve Ethernet
ile de kablolu veya kablosuz olarak veri iletimi gergeklestirilebilmektedir. iletisim protokollerinde
kullanilan frekans bant genislikleri ve veri iletiminde kullanilacak olan seri portlar bu ara yiiz ile
secgildikten sonra sadece Baglan butonuna basilarak veri toplama, kayit ve iletim islemleri
baslamaktadir. Tim bu segimlerin yapildigi ara yiiz sayfasinin goriiniimii agagidaki gibidir.
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Veri kaydi

Bant Genisligi Port Secimi Modiil Secimi
Serial 1 57600 -~ CcoM13 ~ Sensor -~
Serial 2 57600 ~ COM7  ~ GPS <~
[] Bluetooth - - GPS - Baglan
[ RF Telemetry - v GPS - Baglantiy: Kes
[ Wi-Fi Port ~
[ Ethernet Port o

Sensor Baglandi. COM13,, 57600 GPS Baglandi, COM?7, 57600 |Birim:S! |Dil: TR [Veri Kaydediliyor..Data- 1Ey115-16_36_38.txt

Toplanan algilayici verileri gercek zamanli olarak ve hepsi tek bir sayfada gézlenebilmektedir.

Otopilot sistemlerini gelistirme siirecinde ihtiyag duyulan algilayicilar ve bu algilayicilardan toplanan
verilerin anlik olarak takibinin yapildigi kullanici ara yiiz gérseli asagidadir. Bu ara yiiz lizerine farkh
algilayicilar eklenip gikarilarak ihtiyaca yonelik veri takip sistemleri kolaylikla olusturulabilmektedir.
Ayni tip algilayicillar bu ara yiize baglanarak o6l¢lim hassasiyetleri birbiri ile karsilastirilabilmekte;
kalibrasyonlari yapilabilmekte ve her tiirlii sistemin Sihhat Takibi (ing. Health Monitoring) bu ara yiiz
tizerinden gergeklestirilebilmektedir. Algilayicilar icin kritik degerler yazilimsal olarak sisteme girilerek
belli esik degerler asildiginda kullanicilara uyan bilgileri otomatik olarak iletilebilmektedir. Sistem
modiiler ve esnek yapisi ile farkh kullanicilara yénelik gelistirmeye acik bir kullanici ara yiizii ve altyapi
imkani sunmaktadir. Algilayici verilerinin takip edildigi ara yiiz gorseli asagidaki gibidir.
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Konum Hiz ivme Olcer
GPS Konum Hesaplanan Anlik Hiz Hiz Degisimi ax 1.471 m/s2
X: m X: 3.08792 m Vx: 131.014 mfs | AVx: 3.014074e+00 mfs
ay: 0.784532 m/s2
Y: m Y: 1.64689 m Vy: 51.6075 m/s | AVy: 1.607506e+00 m/s
z: m z: 20.9978 m Vz: 979.496 m/s | AVz: 2.049570e+01 m/s az: 10.0028 m/s2
irtifa Sensorii Danii Olger -1 Dénii Olcer -2
irtifa:  1007.94 L X: -0.14 deg/sec X: 6.00 deg/sec
Ba :  26.59 Inch Hi
S nches (Hg) Y: 0.14 deg/sec Y: -4.00 deg/sec
Basing: 90.0337 kPa
Sicaklik: 28.06 oC 7: 0.14 deg/sec Z: 16.00 deg/sec
Basing Sensorii Magnetometre Meteorolojk Veriler
Goreceli Irtifa: -0.27 m Sicaklik:  0.00 °C
Basing: 89.81 kPa X: .00 ut Nem: 0.00 %
Mutlak Basing: 898.12 mb Y: -25.82 uT Cig Noktasi: 0.00 °C
Mutlak Basing: 89.812 kPa
Sicaklik: 29.21 °C L <52l ]
Diniis Acis1 (Kuzeye Gore): 271.64 ©
Egim: 0.00
Air Speed: 0 km/h
Gorsellestir !r m/
Air Speed: 0.00 m/s

Sensor Baglandi. COM13, 57600 |Birim:SI |Dil:TR |

Sisteme fiziksel yapilar baglanarak toplanan veriler ile birlikte yaptiklari hareketler de
gozlenebilmektedir. Otopilot gelistirme ¢alismalari sirasinda DB MARS Bilisim Teknolojileri ve Savunma
Sanayi tarafindan tasarlanan ve iiretilen insansiz Hava Araci Sistemi’nin ii¢ boyutlu hareketleri modiiler
bir sekilde bu ara yiize eklenerek gozlenebilmektedir. Kullanici ara yiizii lizerinden Gorsellestir butonuna
basildiginda IHA Sisteminin ii¢ boyutlu modeli algilayicilardan toplanan verilere uygun ve anlik olarak
hareket edebilmektedir. Ug boyutlu iHA sistemini icerir ara yiiz gorseli ve gelistirilen iHA sistemi
gorselleri agagidaki gibidir.
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Konum Hiz fvme Olger
GPS Konum Hesaplanan Anlik Hiz Hiz Degisimi ax  m/s2
Enlem: X: m Vx: m/s | AVx: mfs
ay: m/s2
Boylam: Y: m Vy: m/s | AVy: mfs
irtifa: m| Z: m Vz: m/s | AVz: m/s az: m/s2
irtifa Sensorii Dénii Olger -1 Dénii Olger -2
irtifa: m X deg/sec Xz deg/sec
Basing: Inches (Hg) Y: deg/sec Y: deg/sec
Sicakhk: oC I deg/sec Y 4] deg/sec
Basing Sensorii Magnetometre Meteorolojk Veriler
Goreceli Irtifa: m X uT Sicaklik: °C
Goreceli irtifa: ft Y uT Nem: %
7 uT Cig Noktasi:  °C
Egim: Déniis Acisi (Kuzeye Gére):  ©

Gorsellestir

Durdur

Kullanici ara yiizii iizerinden ayrica kiiresel konumlama sistemi (GPS) bilgileri yine gercek zamanli olarak
alinip takip edilebilmektedir. GPS verilerinin takip edildigi ara yiiz gorseli agagidaki gibidir.
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GPVTG GPGGA
- UTC Zaman 122509.000
Olgiilen Pozisyon 1.05 Enlem 3952.1977 N
Ref. . Boylam 03244.7450 E
elerans Konumlama Tiirii 1
Yere Gore Hiz 0.39 N Uydu Sayist 05
HDOP 1.70
Yere Gére Hiz 0.73 K Irtifa 1078.3 M
Geoit Yiiksekligi 38.7 M
GPRMC GPGSA
UTC Zaman 122508.000 Mode A 3
Durum A
Enlem 3952.1976 N Uydu ID 18, 29, 27, 20, 13
Boylam 03244.7450 E PDOP 3.04
Yere Gire Hiz 0.41 HDOP 170
Yere Gire Rota 349.36
Tarih 010915 vbor 251

Sensor Baglandi. COM12, 57600 GPS Baglandi. COM7, 57600 [Birim:| [Dil:TR



Her tirli mobil sistemde bulunan pillerin akim, voltaj ve kullanim bilgileri anhk olarak
gozlenebilmektedir. Ayrica pillerin hiicrelerine ait voltaj bilgileri de yine kullanici ara yiizii {izerinden
gozlenebilmektedir. Mobil sistemlerin gii¢ seviyeleri bu modiil ile anlik olarak takip edilebilmektedir. Bu
ara ylze ait gérsel asagidadir.
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Batarya 1
Batarya Tipi <
Maks. Batarya Gerilimi v Batarya 2 Batarya 3
INominal Batarya Gerilimi v
|Gerilim v
{Akim A [Batarya Tipi v Batarya Tipi M
(Giig w (Gerilim v (Gerilim v
Harcanan Enerji Wh lakam A [Akem A
Batarya Seviyesi % \Giig w (Giig w
Hiicre Gerilimi: Harcanan Enerji Wh Harcanan Enerji Wh|
Batarya Seviyesi % Batarya Seviyesi %

Tum bu islevlerin kullanici ara yiizii lizerinden gergeklesmesini saglayan kiigiik, mobil ve akilli Giriin kutu
gorseli ise asagidaki gibidir.
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