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DB MARS Owl

DB MARS Owl is a smart system, which is able to map its environment and extract

topologic data by utilizing sound waves to measure the dimensional properties of
surrounding objects and their distance. Its basic version has an ultrasonic sensor, servo
system and a control board. In addition to ultrasonic sensor, additional optional sensors,
such as LIDAR and/or infrared, can be added to the system. The control board of the
system can also be altered according to processing requirements.

DB MARS Owl’s servo system moves the sensor(s) in azimuth axis in a predefined sector in
order to search the surroundings. The ultrasonic sensor is able to generate a topographic
map of the surroundings with the help of this movement. The measurement range and
precision can be increased with the addition of optional LIDAR and/or infrared sensors.

In addition to the mapping applications, the device can also be used for obstacle
awareness, obstacle avoidance and other applications, which involve object identification
and distance measurement.



é\]l’é/ Bilisinlmll(‘:‘n?:oiileri
[
db MARS Savunma Sanayi y

DB MARS Baykus

DB MARS Baykus, ses dalgalari ile etrafindaki nesnelerin boyutsal 6zelliklerini ve onlara

olan mesafeleri 6lcerek etrafini haritalayabilen ve topografik veri ¢ikarabilen akilli bir
sistemdir. Sistem en temel versiyonunda bir ultrasonik algilayici, bir servo sistemi ve bir
kontrol kartindan olusmaktadir. Ultrasonik algilayiciya ek olarak, LIDAR ve/veya kizilotesi
algilayicilar istege bagli olarak sisteme eklenebilmektedir. ihtiyac duyulan islemci
performansina bagl olarak kontrol karti segenekleri de bulunmaktadir.

DB MARS Baykus’un servo sistemi algilayicilari yanca ekseninde dnceden belirlenmis bir
sektorde hareket ettirerek arama isleminin  yapilmasini - saglamaktadir. Bu hareket
sayesinde ultrasonik -algilayici - etrafinin topografik haritasini- ¢ikarabilmektedir. Yapilan
olcimiun mesafesi ve hassasiyeti istege bagli olarak eklenebilen LIDAR ve/veya kizilotesi
algilayicilar ile artirilabilmektedir.

Cihaz, haritalama uygulamalarinin yaninda, engel tanimlama, engelden kaginma ve benzeri
obje tanimlama ve mesafe 6lgme iceren diger uygulamalar icin de kullanilabilir.



